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Patentes Concedidas

O exame de centenas de documentos indica a significativa lideranca dos EUA e China na Strong Force loT Portfolio 2016 LLC
pesquisa e pedidos de patentes, com foco em Robotica, Sensores e Sistemas, e que a %@fﬁogls fﬂd Sz('zJStimS for defecﬁotﬂ 'Ot;m /ﬂdustfﬂdltmfeff;ef of o
. . . = ~ . . . INgS aata coltection environment WIth expert systems to preaic
maioria das inovagoes estao em estagios de desenvolvimento em centros de pesquisas e sl G Sy e for o g o e
universidades, indicando um longo caminho a percorrer ate a maturidade comercial K Estados Unidos | N° de registro: US 1147450482
. . . Patentes  Patentes Artigos Siemens AG ,
thegonq Linhas de pesquisa Concedidas Solicitadas publicados Method, robot system and computer readable medium for

determining a safety zone and for path planning for robots
Alemanha | N° de registro: US11660/51B2

SISTEMAS Gémeo digital SCADA 9 12 14

Concentra-se na integracdo
de sistemas inteligentes e
conectados para monitorar,
controlar e otimizar
operacoes em tempo real,
promovendo plataformas
digitais avancadas capazes
de tornar as operacoes Plataforma Edge 6G i 14
offshore mais eficientes,

seguras e autonomas

Z Advanced Computing INC

System and method for analyzing ambiquities in language for
natural language processing

Estados Unidos | N° de registro: US89491/70B2

Sistema MLOps embarcado S 7 38

maior maturidade

Sistema ciberfisico offshore 2 16 84 Rockwell Automation Technologies, Inc

Using Cloud-Based Data For Industrial Simulation
Estados Unidos | N° de registro: US20220156435A1

Schneider Electric Systems USA, INC.
Systems and Methods for Autonomous
of an Industrial Site

Reconstrugdo 3D SUbGC]UdtiCG 6 Estados Unidos | N° de registro: WO2024233681A1
MyOmega Systems GMBH
Industrial Control System
Alemanha | N° de registro: WO2022106885A1
Sensoriamento para controle 25 15 SENSORES Artigos

Foca no desenvolvimento de

mmm Petrofac International LLC
Robotics Application in Hazardous Operation and Construction

Sensor orientado por 1A 12 i5 disPositivos e tecnol?gias para
aprimorar a percepcdo e a
interacao de sistemas

Sensor de caminho robético 4 4 autonomos com o ambiente.

Esses sensores possibilitam

maior precisdo, inteligéncia e

Sinergia homem-robo 3 18 adaptabilidade nas operacoes

maritimas e subaquaticas

Oatar Mobility Innovations Center e University of
Oklahoma

Hybrid Deep Learning-based Root

Cause Analysis (HYDRA)

SENAI CIMATEC
System integrated with digital models for reconstruction of
underwater structures with high definition

Sensor optico 6D 1
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